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Colorazione fili motore

Fase U marrone n°2 cavi 94.5
Fase V blu n°2 cavi @4.5

Fase W nero n°2 cavi @04.5

Terra giallo-verde n°2 cavi 94.5

Colorazione fili Encoder

bianco A+

marrone A-

grigio Ref+

blu OV
bianco-marrone
sonda termica KTY-1

bianco-marrone
sonda termica KTY-1
rosso +5V Dc

rosa B+

nero B-

giallo Ref-

verde 5V sensor
schermo su carcassa

Colorazione filo Sensore S6

marrone +24 V DC
blu 0 V DC
nero S6 segnale

Colorazione filo soda PT 100

PT 100 3 fili: 2 rossi +
1 bianco

PT 100 schermo

Cono HSK-A63 DIN 69893

Cavi L = 2000 mm

Cuscinetti lubrificati con Aria-Olio

Raccordo G1/8"Ca.R.Ind 8-1/8"cod.100325
Tubo per alta pressione Ca.R.Ind tipo ZECOL78940000 5/35 @e8.1-0i4.2
9-Ingresso aria-olio cuscinetti anteriori-1 (M5)tubo @6/4
10-Ingresso aria-olio cuscinetti anteriori-2 (M5)tubo @6/4
11-Ingresso aria-olio cuscinetti posteriori (M5)tubo @6/4
12-Scarico aria-olio cuscinetti posteriori tubo @6/4
16-Ingresso aria filtrata (5u)per pressurizzazione posteriore(M5)tubo 96/4
16/1-Ingresso aria tenuta giunto rotante M5
(1.5-2 bar)
16/3-Scarico perdite giunto rotante
17-Ingresso lubro refrigerante tramite giunto rotante(80 bar)
-Ingresso aria pulizia cono (6 bar)(G1/8")
Raccordo G1/8"Ca.R.Ind 8-1/8"cod.100325
Tubo per alta pressione Ca.R.Ind tipo ZECOL78940000 5/35 @e8.1-0i4.2
18-Scarico perdite giunto rotante
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Sensore analogico Balluff
Cuscinetti ceramici Ibridi 3x@70 Encoder L+B GEL 2444 KN
Sonda cuscinetti PT 100
N°8 fori @12.5
——\ 584
91.5\ 161 | 161 170.5
\ 115 i 95 | Corpo in Ghisa stabilizzato
i i 55 i Rigidita assiale Ra = 152 Kg
Tb'w.wh._ i i Rigidita radiale Rr = 304 Kg
i i [ i Potenza da dissipare = 4994 Kcal/h
H H H — H Potenza frigorifera = 5400 Watt
e e M ] i - marate
!
e Fr
1
11
o] oo © [ VELOCITA' RPM_| 2000 | 2350 | 5720 | 15000
< -~ 4:Iu E | 5 repy—— ——-4 Bl - FREQUENZA Hz 106 123 | 288 750
N N s 11 POTENZA (S1) ko | 18 | 21 [ 21 21
Il COPPIA (S1) N | 85 | 85 | 35 | 13.3
Ly TENSIONE (S1) v_| 140 | 162 | 380 | 380
“u L_L_.i_ CORRENTE (S1) A | 106 | 104 | 64 | 55
- POTENZA_(56-60%) kW] 20.5] 24 | 24 | 24
—J COPPIA (S6-60%) Nm 98 98 | 40 [15.2
R TENSIONE (S6-60%) Vi 140 162 | 380 380
CORRENTE (S6-60%) A 120 | 119 | 67 58
POTENZA (S6-40%) Kw 24 27 27 27
N°2 fori @12 H7 COPPIA (S6-40%) Nm_ | 116 | 116 ] 45 18
TENSIONE (S6-40%) v 140 162 380 380
92 322 171 CORRENTE (S6-40%) A 136 | 135 | 70 60
1-Ingresso refrigerante motore (G1/8")(3+4 bar)tubo @8/6 mw
2-Uscita refrigerante motore (G1/8")tubo ©8/6 ~
3-Ingresso olio sgancio utensile (50bar min.-60bar max) =
Raccordo G1/8"Ca.R.Ind 8-1/8"cod.100325 x
Tubo per alta pressione Ca.R.Ind tipo ZECOL78940000 5/35 @e8.1-0i4.2 ©
4-Ingresso olio ritorno pistone ( 50bar max) M
Raccordo G1/8"Ca.R.Ind 8-1/8"cod.100325 @
Tubo per alta_pressione Ca.R.Ind tipo ZECOL78940000 5/35 @e8.1-0i4.2 +
5-Connessione elettrica e
3 ﬂmmw aomo1m.ammmmm 15
ase U n°2 cavi . PN
Fase V n°2 cavi @04.5 Velocita Krpm
Fase W n°2 cavi @4.5
Terra n°2 cavi @4.5 85—
Uscita cavo sensore (S6) o
S6 = Sensore Analogico Balluff n
PT 100 Bearing's temperature sensor = 35
-Uscita cavo Encoder (Gel 2444 KN) £
-Uscita sonde termiche motore (N°2 KTY)
-Scarico olio cuscinetti (Tubo 6/4) = 13.3
7-Ingresso aria filtrata (5u)per pressurizzazione anteriore(G1/8") o a
(1.5+2 bar)Tubo @6/4 W. 0
8-Ingresso refigerante utensile estermo (G1/4")(20 bar) I 2| 5.7 15

2.3 Velocita Krpm

Motore Asincrono:6 poli Concentricitad albero 0.002mm
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OGGETTO : PS ES-220-SP

CLIENTE : TIGER
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